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Abstract In the report there are presented the results for 
the solution of multiple-choice (alternative choice) when pro
jecting intelligence systems of logical-dynamic class by exam
ple of automated control system of vehicle(motor car) power 
system

1. Введение
Целью данных исследований есть получение па

раметров процесса обеспечения энергосистемы 
автомобиля, Исходными данными являются множе
ство элементов АСУЭА, выбранные соответственно 
внешним условиям их функционирования. Кроме 
того должно быть известное множество основных 
режимов работы подсистем автоматизированной 
системы управления энергосистемы автомобиля и 
закон взаимодействия в каждом из этих режимов. В 
нашем случае - v = (е ,и ,(ZT(s))seS ,(fe)eeE ,/) 
функционирующая система, для известных 
исходных режимов функционирования Z/v , кото
рой необходимо определить режимы экстремально
го функционирования Zlw При этом должно вы
полнятся условие функционирования [2]

'.Z/tp(e) - f(Z/tp(e)), ее Б.

2. Основная часть
Процедура решения — это вычисление доста

точной величины нагрузки на элементы в основных 
режимах функционирования автомобиля, выделе
ние наибольшего и наименьшего из этих значений и 
выбор элементов автоматизированной системы 
управления энергосистемы автомобиля по мощно
сти и .продолжительности использования в режиме. 
Результатом решения являются: значения нагрузки 
элементов фешения в каждом режиме; продолжи
тельность каждого режима; частота переходов из 
всех всзможн» х режимов в другие.

Целью прогнозирования нагрузок на элементы 
автоматизированной системы управления является 
получение характеристик детерминированных или 
случайных процессов нагрузки на элементы энерго
системы. Основные предположения; на протяжении 
каждого режима процесс нагрузки на элементы 
энергосистемы автомобиля считаем стационарным, 
хотя бы в узком понимании; продолжительность 
суммы; переходных режимов есть величина более 
высокого порядка в сравнении с суммарной про
должительностью основных режимов нагрузки, в 
множестве элементов энергосистемы существуют 
подмножества, работа элементов которых функ
ционально 'Зависима один от другого; работа эле
ментов автоматизированной системы управления 
энергосистемы автомобиля одного подмножества 
не зависит от работы элементов автоматизирован-

to- ' нои системы управления энергосистемы автомоби
ля другого подмножества. Предложен метод реше
ния — метод суммы детерминированных и стохас
тических процессов: детерминированных функций 
времени функций от случайных параметров, кото
рые являются функциями времени; детерминиро
ванных и случайных процессов.

3. Заключение
Результатами решения задачи будут или детер

минированные зависимости [3], или законы рас
пределения случайной величиньТ W(t) в каждом из 
режимов работы

pwl = pi{W(t) = hw}, h>0,w -0,1,2....Q,.

I = 1,2,...,L.

Если известно, что время цикла Т (циклический 
характер работы, присущий каждому механизму 
многоразового использования)

-Сі’'
Т = L + t2 + +t, ,/ = 1.2... . L, Р, =f'Z

/г ’ W:
: 'R Ijfcl, 

где Г/ — время /-го режима цикла, то плотность 
распределения нагрузка на элементы АСУЭА за 
цикл определяется соотношением

R.v = 'УР«/1Р1 ’

'=1 тр
ит = о, 1,2,..., max п/ ■’.( 

/
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